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i) IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Nalezy doktadnie przeczytad i przestrzegac wszystkich wskazéwek bezpieczenstwa zawartych w
niniejszej instrukcji, aby unikng¢ niebezpiecznych warunkéw pracy, uszkodzenia mienia, obrazen
ciata lub smierci.

Symbole bezpieczenistwa w niniejszej instrukcji

A\ Niebezpieczeristwo
Wskazuje na bezposrednio niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie zostanie przerwana, spowoduje

powazne obrazenia lub smier¢.

A Ostrzezenie
Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostanie przerwana,

spowoduje powazne obrazenia lub Smierc.

(D Uwaga

Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostanie uniknieta, moze
spowodowac niewielkie obrazenia lub szkody materialne.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

A Niebezpieczenstwo

- Nie wolno otwierac¢ pokrywy urzadzenia, gdy jest ono wigczone lub pracuje. Podobnie nie nalezy obstugiwac
falownika, gdy pokrywa jest otwarta. Wystawienie zaciskow wysokiego napiecia lub obszaru tadowania na dziatanie
srodowiska zewnetrznego moze spowodowacd porazenie prgdem. Nie wolno zdejmowac zadnych oston ani dotykac
wewnetrznych ptytek drukowanych (PCB) lub stykéw elektrycznych produktu, gdy zasilanie jest wtgczone lub podczas
pracy. Takie postepowanie moze spowodowac powazne obrazenia, Smier¢ lub powazne uszkodzenie mienia.

- Nie wolno otwiera¢ pokrywy urzgdzenia nawet po wytgczeniu zasilania falownika, chyba ze jest to konieczne do
przeprowadzenia konserwacji lub regularnej kontroli. Otwarcie pokrywy moze spowodowaé porazenie prgdem, nawet
gdy zasilanie jest wytgczone.

- Urzadzenie moze utrzymywac tadunek dtugo po wytgczeniu zasilania. Przed przystgpieniem do prac przy falowniku,
silniku lub kablu silnika nalezy upewni¢ sie za pomocg multimetru, ze nie ma napiecia.

A Ostrzezenie

- To urzadzenie musi by¢ uziemione dla bezpiecznego i prawidtowego dziatania.

- Nie wolno doprowadzac zasilania do uszkodzonego falownika. Jesli stwierdzisz, ze falownik jest wadliwy, odtgcz
zasilanie i zle¢ profesjonalng naprawe falownika.

- Podczas pracy przetwornica staje sie gorgca. Nalezy unikaé dotykania przetwornicy do momentu jej ostygniecia, aby
unikng¢ poparzen.

- Nie wolno dopuscié, aby do wnetrza falownika dostaty sie ciata obce, takie jak sSruby, opitki metalu, gruz, woda lub
olej. Dostanie sie obcych przedmiotéw do wnetrza przetwornicy moze spowodowac jej nieprawidtowe dziatanie lub
doprowadzi¢ do pozaru.

- Nie wolno obstugiwac przetwornicy mokrymi rekami. Moze to spowodowac porazenie prgdem.

- Sprawdz informacje o poziomie ochrony obwodéw i urzadzen.
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Spis tresci

Nowe funkcje G100

Pordwnanie specyfikacji technicznej
Rdznice z poziomu operatora
Dekompozycja produktu
Pordwnanie tabliczek znamionowych

Terminale wejsciowo/wyjsciowe

N o v kAW DNR

Poréwnanie terminali iG5a-G100
7-1. Pordwnanie zaciskdw zasilania
7-2. Poréwnanie zaciskdw sterowniczych
8. Porownanie dostepnych opcji
9. Wejsciowy i wyjsciowy prad znamionowy, czestotliwos¢ nosna, przecigzalnos¢
10. Spadki mocy
10-1. Spadek mocy a czestotliwos¢ kluczowania oraz napiecie wejsciowe
10-2. Spadek mocy a temperatura otoczenia
11. Poréwnanie wymiarow
12. Wydajnosc i straty ciepta
13. Dedykowane wartosci rezystorow hamowania
14. Porownanie parametrow
15. Standard okablowania
15-1. Okablowanie wejscia/wyjscia oraz uziemienia
15-2. Okablowanie dla zaciskow sterujacych

16-Konwersja parametrow za pomocg DriveView 9

Szczegodtowe informacje znajdujg sie w instrukeji obstugi
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IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

1. Nowe funkcje G100 (1)

Duza niezawodnos¢

* UL 61800-5-1
- Zaprojektowany zgodnie z normg UL 61800-5-1 w celu zwiekszenia ochrony przed porazeniem
pradem.

* Wytrzymata konstrukcja
- Zmodernizowana konstrukcja przeptywu powietrza, aby zminimalizowa¢ narazenie waznych
czesci (IGBT, PCB, itp.) na substancje zewnetrzne

-Projekt oparty na MIL217Plus

- Analiza projektu w oparciu o narzedzia niezawodnosciowe (PSA, Fr-FMEA)
- Zapewnienie odpornosci obwodu i przestrzeganie scistego marginesu jakosci

* Design obudowy
- Zwiekszona odpornos¢ termiczna i intensywnosé poprzez ulepszenie materiatu
- Zmieniona grubos¢, aby zapobiec uszkodzeniom (2T = 2.5T)

* Wbudowany filtr EMC
-Wbudowany filtr C3 EMC spetniajgcy normy EN618000-3 i zapewniajacy redukcje hatasu

[Wbudowany filtr EMC]

Zwiekszona wydajnos¢

* Adaptacyjnos¢ aplikacji

- Funkcja dual-rating

* Funkcja przyspieszania i hamowania w trybie U/f
- Fukncja automatycznego wzmocnienia momentu oraz hamowanie strumieniem

* Bezczujnikowe sterowanie wektorowe
- Wysoki moment obrotowy przy niskiej predkosci, spetnia tolerancje obrotéw,
wytrzymuje 200% obcigzenia momentem obrotowym

* Wygoda bezczujnikowego sterowania
- tatwos¢ parametryzacji - tylko 5 parametrow

* KEB(Buforowanie Energii Kinetycznej)
- Wybér funkcji pracy KEB dla réznych predkosci i celow

® Lotny start
- Optymalny dla réznych rodzajow aplikacji
- Lotny start 1: Ogdlny
- Lotny start 2: Pompy/Wentylatory

Power Failure
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1. Nowe funkcje G100 (2)

Design przyjazny dla uzytkownika

* Wbudowany potencjometr

* Zewnetrzna klawiatura - kopiowanie i wczytywanie parametréw

* Opcja Fieldbus - 2 Porty EtherNet/IP, Profibus-DP, CANopen.

* Smart Copier : Kopiowanie parametrow (odczyt/zapis) i $cigganie oprogramowania bez zasilania napedu.
* Montaz na szynie DIN (ponizej 4kW), montaz jeden obok drugiego

* tatwa wymiana wentylatorow chtodzacych

* Zaciski sterownicze o $rednicy 5 milimetréw

* Dostep do instrukcji i innych danych poprzez umieszczony na urzadzeniu kod QR

* Wbudowane 2 wyjscia przekaznikowe

* Grupa operacyjna: Dostep do czesto uzywanych parametrow w grupie operacyjnej, ldentyczna struktura grupy parametréw dla
wszystkich serii 100.

-il" 1al

[ Klawiatura zewnetrznal [ Smart copier ] [ Montaz na szynie DIN ]

[ Wymiana wentylatora] [ Srednica zaciskéw 5mm] [ Grupa operacyjna ]
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2. Poréwnanie specyfikacji technicznej (1)

IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

iG5A G100 G100C
Zastosowan
S , y 3f 200V 0.4kW(0.5HP) ~ 22kW(30HP) 0.4kW(0.5HP) ~ 22kW(30HP) 0.4kW(0.5HP) ~ 1.5kW(2HP)
silnik( obciazenie 0.4kW(0.5HP) ~ 22kW/(30HP) 0.4kW(0.5HP) ~ 22kW/(30HP) 0.4kW(0.5HP) ~ 1.5kW/(2HP)
ciezkie) 3f 400V
Vartosci znamionowe nd C26stotliwosc wyjsciowa 0~ 400Hz 0~ 400Hz <«
Wyijsciu .. L
Napiecie wyjsciowe | 3 fazy 200~ 230V / 3 fazy 380 ~ 480V 3 fazy 200 ~ 240V / 3 fazy 380 ~ 480V <
Wartos$ci znam. na . . 3 fazy 200 ~230V (-15% ~ +10%) 3 fazy 200 ~230V (-15% ~ +10%)
Napigcie wejsciowe 3 fazy 380 ~480V (-15% ~ +10%) 3 fazy 380 ~480V (-15% ~ +10%) <
wejsciu
Czestotliwosé wejsciowa 50 ~ 60Hz (+5%) 50 ~ 60Hz (+5%) &
Sterowanie U/f, wektorowe bezczujnikowe U/f, Kompensacja poslizgu, Wektorowe bezczujnikowe &
Ustawienie ;:g:x:::z Z\:wfarﬁ)vgz;v(lgé (l;IGZ Hy Zadawanie cyfrowe: 0.01 Hz Zadawanie c
czestotliwosci (Max. czestotliwosé 60.Hz‘) analogowe: 0.06 Hz (Max. czestotliwo$¢ 60 Hz)
Sterowanie Wzér U/f Liniowy, kwadratowy, uzytkownika V/F Liniowy, kwadratowy, uzytkownika V/F <&
., L. . e Obcigzenia ciezkie: 150% 1 min
0,
Zdolnos¢ przecigzeniowa| 150% pradu przez 1 min dla obcigzen cigzkich Obciazenia lekkie 120% 1 min <
Kompensacia momentu Reczne wzmocnienie momentu Reczne wzmocnienie momentu <
P J Automatyczne wzmocnienie momentu Automatyczne wzmocnienie momentu
. Klawiatura, listwa zaciskowa, . . . I
Metody sterowania komunikacja Klawiatura, listwa zaciskowa, komunikacja &
Praca
. ., .| Analogowo: 0~ 10V,-10~ 10V, 0~ 20mA Analogowo: 0~ 10V, -10 ~ 10V, 0~
Zadawanie czestotliwosci . . &
Cyfrowo: klawiatura 20mA Cyfrowo: klawiatura
Wejscia
elof kJ ne(SEA PNP lub NPN PNP lub NPN ¢
Wejécia wielofunkcyjne
[PIPS
Wejscia analogowe V1:-10~10V, 12: 0~20mA V1:-10~10V, 12: 4~20mA &
Prrekasnik Biad oraz status urzadzenia Btad oraz status urzadzenia &
rzekKazni
Wyjécia wielofunkcyjny (N.O., N.C.)mniej nizAC250V 0.3A, (N.O., N.C.)mniej niz AC 250 V 1 A, ¢
mniej niz DC 30V, 1A mniej nizDC30V 1A
Wyjscie analogowe 0~ 10V, mniej niz 10mA 0~ 10V, mniej niz 10mA <
Over current trip, external signal trip, ARM short
current fault trip, over heat trip, input imaging
Over Voltage, Under Voltage, Over trip, ground trip, motor over heat trip, I/O board
Current. Over éurrent 5 GI"OUI'Ild Fault link trip, no motor trip, parameter writing trip,
currentldetection Inveliter Overheat emergency stop trip, command loss trip, external
Motor Overheat (I)ut ut Phase O en' memory error, CPU watchdog trip, motor light
Wykaz btedéw Overload Protec'tion pCommunicafion' load trip, Over voltage trip, temperature sensor <«
Error. Loss of Speed Co’mmand Hardware trip, inverter over heat, option trip, output image
! Fault Fapn trio. Brake er'ror trip, inverter overload trip, fan trip, pre-PID
! P ’ operation failure external brake trip, low voltage
trip during operation, low voltage trip, analog
. input error, motor overload trip, over torque trip,
Fun:c1e under torque trip
Ochrony
Command loss trip warning, overload warning,
light load warning, inverter overload warning,
Alarm Ochrona przed utykiem, przeciazenie fan operatpn warnmg_, braking re5|stan_ce braking <
rate warning, rotor time constant tuning error,
inverter pre-overheat warning, over torque
warning, under torque warning
Ponizej 15 msec: Praca ciagfa (powinna HD ponizej 15ms (ND ponizej 8ms): Praca ciggta (Ma by¢
. BV o X w zakresie znamionowego napiecia wejsciowego,
Chullowa stata | B ey | femimoimoo) ¢
mocy mc?cew 's'ciJowe') P(g)vs,/ 501 15 msek'J HD powyzej 15ms (ND powyzej 8ms): Wtaczenie
W’fazzer:/ije autorimatycz\r:egjo restartL; automatycznej operacji ponownego uruchomienia

* & : takie same jak G100
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2. Poréwnanie specyfikacji technicznej (2)

iG5A G100 G100C
Metoda chtodzenig Wymuszone chtodzenie Wymuszone chtodzenie &
Stopien ochrony IP 20, UL Open type IP 20, UL Open type &

ATemperatura otoczenia w warunkach braku lodu lub
szronu.

HD: -10~50°C(14~122 F)

Temperatura zewnetrzna -10°C~ 50°C ND: -10~40°C(14~104 F) <
[Jednak zalecane jest uzycie obcigzenia ponizej 80%,
gdy uzywamy w 50 C pod lekkim obcigzeniem].

Temperatura przechowywania -20°C~ 65°C -20~65°C(-4~149°F) v
Srodowisko ) » .
Wilgotnoéc Ponizej 90% RH Wilgotnos¢ wz.gle.dna ponizej 95% RH «
(brak tworzenia sie rosy)
. Brak gazu zracego, gazu palnego, mgty
Lokalizacja Ochrona przed gazem zracym, gazem olejowej i pytu itp. w pomieszczeniach <«

palnym, mgta olejowa lub pytem (stopien

. . (Srodowisko o stopniu zanieczyszczenia 2)
zanieczyszczenia 2)

Ponizej 1000m (od 1000 do 4000m, znamionowe

.. . napiecie wejsciowe i znamionowy prad wyjsciowy
WVSOkOSC,WlbraCJe Ponizej 1,000m, 5.9m/sec2 (0.6G) przemiennika muszg by¢ zredukowane o 1% na <
kazde 100m.), ponizej 9.8m/s2 (1G)

Cisnienie 70~ 106kPa 70 ~ 106kPa <«

* & : takie same jak G100

3. Poréwnanie z poziomu operatora

. [
. !
14 |
4 f
g ‘
i
4 4f
4
1
i\’
/
//
/’,
G100 G100C
iG5A G100(G100C)
Wyswietlacz 7-segmentowy 7-segmentowy
SET SET
. RUN RUN
diody LED FWD FWD
REV REV
Run
Run Stop/Reset
Strzatki géra/dét
. . Stop/Reset )
Klawisze operacyjne . Mode/Shift Enter
P \ Strzatki w 4 kierunkach Potencjometr
Enter

ANIRO



Ge:jlahioo IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

4. Dekompozycja produktu

iG5A

G100 G100C

Top cover
Option
Top cover————= (Option)
(Option) Din rail joint .
) / - & , s A I
P, Y
S %

U

Inverter body

Keypad
Inverter body ——

Volume key

Keypad

— Volume key
Control terminal block

Front cover

Front cover
Cooling fan cover

Optional cover

Optional cover

0.4-4.0 kW (3-fazy) 0.4-1.5 kW (3-fazy)

ANIRO
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4. Dekompozycja produktu
G100

(Option)

Inverter body —r

Keypad
— Volume key

=— Control terminal block

Front cover -

Optional cover

Cooling fan cover

Cooling fan
Top cover
(Option)
Inverter body -
_— Keypad
H Volume key
Front cover Control terminal block
L
I
\ ]
-..___‘_‘:_\M
Cable guide
\ﬂ\, Optional cover

11~22 kW (3-fazy)
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5. Poréwnanie tabliczek znamionowych

@—SV008iG5A-4

(@—>INPUT 380 480V 3 Phase
50/60Hz
(3)—P0UTPUT n In ut v 3 Phase
D__, & u.1-4oﬂHz
@— 1 9 KVA (D)

:"_ SBr No 550950&0?‘["0

.;l'l,.
®— mBEE Inspected b
B2 KO REN LSR'sVG08IGEA-4

<©
€

[H[g;g.cﬂ"f 2

E‘:"_’bﬁ Samseong 4gil Mokchean-2up, Dongnam-gu
@ Cheonan-si Chungcheongnam-do. Korea
.

MADE IN KOREA

©®—»LSLV0008G100-4EONNS

(@— INPUT  380-480V 3 Phase 50/60Hz
HD: 24A ND:3.3A
(3)—+ OUTPUT 0-lnputV 3 Phase 0.1-400Hz
= HD: 25A ND: 3.1A
@) —S5FH 1. 9kVA IP20
ot Ser. No 55095020775
@—l Inspected by D.K.YU

MSIP-REM-LSR-LSLV0008G100-4

S
Cex

LISTED
IND. CONT EQ.
6724

56 Samseongd-ail Mokchean-eup, Dongnam-g
@ Hﬁﬁheunan-m Enfnll;chaﬂr-gr!amdu hurgga o MADE [" KOHEA

O Typ

@ Typ

(2 Dane wejsciowe

(2 Dane wejsciowe

(3 Dane wyjsciowe

(3 Dane wyjsciowe

@ Moc

@ Moc

(® Kod QR i numer seryjny

(® Kod QR i humer seryjny

® Producent i kraj produkcji

® Producent i kraj produkcji
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6. 6. Terminale wejsciowo/wyjsciowe (1)

— Przefacznik | - Standard
< \ swi NPN
>4V U NPN SW2 OFF
Wejscia —O PNP
wielofunkeyjne _O_ AM Q) wyjscie analogowe (0~10V)
— ™ CMQ  Zacisk wspoiny (masa)
—QO P3
—O C P4 3A
_O_ P5 |_O ac Zacisk A przekaznika
- ™M Zacisk wspodlny wyjscia przekaznikowego
—O |—O_ 3B
_O_ Zacisk B przekaznika
_O_ MO

Wyjscie wielofunkcyjne otwarty kolektor
MG

Zasilanie wejscia wielofunkcyjnego

S+
RS485 - zaciski komunikacji
S-
LY Multi-function input ) Switch | Default
Default: FX —Q: Pl o SW2 S+ g RS-485 SW1 NPN
RX O« P2 DN_EIDFF S- Sw2 OFF
BX 0O ¢ P3 NPN PNP
RST O ¢ P4
Spd -L (—©
) ro AO ¢ Analog output (0~10V)
S M Default: Frequency
Analog input

VR P24 © P24 Power

V1

CM C1 y

Relay output 1
12 o—AlL Default: Trip
“o-Blg
C2
@—Q Relay output 2
: A2 :
| Default: RUN

h g ANIRO
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6. Terminale wejsciowo/wyjsciowe (2)

G100C

Switch Default

Multi-function input sSwi1 NPN

Swe

Default: - rx PT o swi Com St 9 RS-485 sw2 | orf
RX P2 [ ON  OFF >
BX P3 PNP NPN
RST P4 A0 O—> Analog output (0~10V)
Spd-L PS Default : Frequency

cM

_ P24 Power
Analog input

P24 @
C1
Al Relay output
M O—@ Default: Trip
B1
O—9

Q1
] —® Open collector output
} l - Default: RUN

ANIRO
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7-1. Porownanie zaciskow zasilania

0.4kW, 1.5kW

R S T 61 Be . 0.4kW~1.5kW — @

U vV W (G100C)

2.2kw, 4.0kW R &§ T Bl B2 U V W 0.4kW~4kW

5.5kW ~ 7.5kW

ﬂ H | J_JH w@
51.52 u v w LX) stuml[ﬂszu V W
5.5kW ~ 7.5kW -
R & T N O D1 OO
" J—¥—
S TP'BIBE(E')U vVoow

11kwW ~ 22kW R 11kw ~ 22kW
(L1) (L2) (L3) (+)

Uziemienie Uziemienie

Zacisk uziemienia "-.,%'\ ‘{%‘I\'
Zaciski zasilania RS T R,S T
Zaciski dla rezystora hamowania B1, B2 B1, B2
Zaciski szyny DC P1(+)/N(-)
Zaciski wyjsciowe uVv,w u,Vv,w
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sv G100

7-2. Poréwnanie zaciskéw sterowniczych

MO MG 24 P1 P2 CM P3 P4 S- S+
iG5A
3A 3B 3C gP5 CM P6 P7 P8 VR Vi | AM
24 P1 P2 P3 P4 P5 CM
G100

Al BT C1 A2 (2 VR Vi 2 A0 CM S+ S-

24 P1 P2 P3 P4 P5 CM

EG Q1 VR V1 2 AO CM S+ S-

Wejscia wielofunkcyjne P1~ P8 P1~P5 P1~P5
Zacisk wspolny CM CcM CM
Zasilanie dla potencjometru VR VR VR
Wejscie napieciowe 0-10v V1 Vi Vi
Wejscie pradowe 4-20mA | 12 12
Woyjscie analogowe AM AO AO
Wyjscie otwarty kolektor MO - Ql
Zacisk wspolny dla MO/Q1 MG - EG
Wyjscie 24VDC 24 24 24
Zacisk A wyjscia przekaznikowego 3A A1 lub A2 Al
Zacisk B wyjscia przekaznikowego 3B B1 B1
Zacisk C wyjscia przekaznikowego 3c C1lub C2 c1

8. Porownanie dostepnych opcji

RAPIEnet+(2Port Ethernet/IP)
Profibus-DP, CANopen

Komunikacja DeviceNet, Ethernet

Klawiatura

Klawiatura zewnetrzna

Klawiatura zewnetrzna

Klawiatura zewnetrzna

Oprogramowanie PC

Driveview9

Driveview9

Driveview9

Kopiowanie parametrow

Smart Copier

Smart Copier

ANIRO
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9.Wejsciowy i wyjsciowy prad znamionowy, czestotliwos¢ nosna, przecigzalnosé

iG5A G100(G100C)
Moc Moc
AT znamionowd prad wyjéciowy Prad wyjéciowy Czestotliwosé Zdolnosé Prad wyjsciowy Prad wyjsciowy Czestotliwo$é Zdolnosé
(kW/HP) (kVA) (A) (A) nosna przeciazeniowa| (A) current (A) nosna przecigzeniowa
(HD) (ND) (kHz) 1min (%) (HD) (ND) (kHz) 1min (%)
3 fazy 200V
0.4 (0.5) 1.0 2.5 - 3 150 2.5 3.1 3 150
0.75 (1.0) 1.9 5 - 3 150 5.0 6.0 3 150
1.5 (2.0) 3.0 8 - 3 150 8.0 9.6 3 150
2.2 (3.0) 4.2 12 - 3 150 11.0 12.0 3 150
4/3.7(5.0) 6.5 17 - 3 150 17.0 18.0 3 150
5.5(7.5) 9.1 24 - 3 150 24.0 30.0 3 150
7.5(10) 12.2 32 - 3 150 32.0 40.0 3 150
11(15) 175 46 - 3 150 470 56.0 3 150
15(20) 229 60 - 3 150 60.0 70.0 3 150
18.5(25) 28.2 74 - 3 150 75.0 82.0 3 150
22(30) 335 88 - 3 150 88.0 - 3 150
3 fazy 400V
0.4 (0.5) 1.0 1.25 - 3 150 1.3 2.0 3 150
0.75 (1.0) 1.9 2.5 - 3 150 2.5 3.1 3 150
1.5 (2.0) 3.0 4 - 3 150 40 5.1 3 150
2.2 (3.0) 4.2 6 - 3 150 5.5 6.9 3 150
4/3.7(5.0) 6.5 9 - 3 150 9.0 10.0 3 150
5.5(7.5) 9.1 12 - 3 150 12.0 16.0 3 150
7.5(10) 12.2 16 - 3 150 16.0 23.0 3 150
11(15) 18.3 24 - 3 150 24.0 31.0 3 150
15(20) 229 30 - 3 150 31.0 38.0 3 150
18.5(25) 29.7 39 - 3 150 39.0 45.0 3 150
22(30) 34.3 45 - 3 150 450 61.0 3 150
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10-1. Spadek mocy a czestotliwos¢ kluczowania oraz napiecie wejsciowe

1. Spadek mocy a czestotliwosé kluczowania

iGSA(HD Continuous current rating)

G100(HD Continuous current rating)

e
“"'&_,_\___\
-
- _\-\-\-“ﬂ___‘__\- B
m“m_h
e ~—
Q"'\-_
-
T 58%
T
- 2 [ a2 ] ) 14 |
o e 2 2kW or less == AkW-4 AkW-2, 5.5kW-2/4
3 Ambient temperature : 50°C —p (), 4~22kW-2/4 7.5kW-2 —— 7 S5kW-4 = 11kW or more
_ 2.2kH-2/4 ) 4Kh-2, ) | 11w-2/4
Kazda moc lub mnie S 5.5kW-2/4 e AL or more
4kH 100% 100% 100% 100% 100% 100%
3Kz 100% - 2 > ° ° > >
okHz 100% 100% 93% 91% 89% 92%
15kkz >8% 15KkHz 72% 58% 62% 58% 48% 58%
2. Spadek mocy a napiecie wejsciowe
120% 120%
100% 100%
\ \
80% 80%
60% 60%
40% 40%
20% 20%
0% 0%
180 190 200 210 220 230 240 250 260 360 380 400 420 440 460 480 500 520

Input voltage(V)

Znamionowy prad ciggly [200V]

Znamionowy prad ciagty[400V]

Input voltage(V)

10-2. Spadek mocy a temperatura otoczenia

Staty prad znamionowy falownika jest ograniczony w zaleznosci od temperatury otoczenia i rodzaju instalacji. Patrz - wykres ponizej

iG5A

G100(G100C)

120%

100,0%

100%

80%

72,0%
40°C

~ o, 0,
0% 41~50°C 58%

40%
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Czestotliwos¢ kluczowania(kHz)

110%
105%

100%

Drive Rating

95%
90%
85%
80%
75%
70%
65%
60%
0°C 10°C 20°C

30°C 40°C

Temperatura otoczenia

IP20 / UL Open Drive

Montaz jeden
obok drugiego

50°C
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11. Poré6wnanie wymiardw (1)

IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

iG5A G100 G100C
kW) | opud w H D —— w H D . ST w H D .
udowd o | [l | [ vol.[{] udowa el || o] | e vol.[f] |vs iG5A u OW’[mm] T || T vol.[f] |vs iG5A
0.4 70 128 130 1.16 86.2 154 | 1325 | 1.76 | 151% | A-1 70 128 130 1.16 | 100%
A A
0.75 70 128 130 1.16 86.2 154 [ 1325 | 176 | 151% | A-2 70 128 135 121 | 104%
1.5 B 100 128 130 1.66 101 167 | 1505 | 2.54 | 153% | B-1 100 128 135 173 | 104%
B
2.2 140 128 155 2.78 101 167 | 1505 | 254 | 91%
C
4 140 128 155 2.78 C 135 183 | 1505 | 3.72 | 134%
5.5 180 220 170 6.73 180 220 144 570 | 85%
D D
7.5 180 220 170 6.73 180 220 144 570 | 85%
11 235 320 | 189.5 | 14.25 E 180 290 173 9.03 | 63%
E
15 235 320 | 1895 | 14.25 F 220 350 187 | 1440 | 101%
18.5 260 410 | 2085 | 22.23 260 400 200 | 20.80 | 94%
F G
22 260 410 | 2085 | 22.23 260 400 200 | 20.80 | 94%
400V Type
iG5A G100 G100C
(W) | obudows W 7 D 1 vol. |obudowd W b D 1 vol. |vsiG5A|Obudowg W . D | vol. |vsiGsA
[mm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm] | [mm]
04 70 128 130 1.16 86.2 154 [ 1325 | 176 | 151% | A-1 70 128 130 1.16 | 100%
A A
0.75 70 128 130 1.16 86.2 154 | 1325 | 176 | 151% | A-2 70 128 135 121 | 104%
1.5 B 100 128 130 1.66 101 167 | 1505 | 254 | 153% | B-1 100 128 135 173 | 104%
B
2.2 140 128 155 2.78 101 167 | 1505 | 254 | 91%
C
4 140 128 155 2.78 C 135 183 | 1505 | 3.72 | 134%
5.5 180 220 170 6.73 180 220 144 570 | 85%
D D
7.5 180 220 170 6.73 180 220 144 570 | 85%
11 235 320 | 189.5 | 14.25 180 290 173 903 | 63%
E E
15 235 320 | 189.5 | 14.25 180 290 173 9.03 | 63%
18.5 260 410 | 2085 | 22.23 220 350 187 | 1440 | 65%
F F
22 260 410 | 2085 | 22.23 220 350 187 | 1440 | 65%

* * G100: w przypadku typu 11kW~22kW-400V, jest to 64% w porownaniu do iG5A
* G100C: ma ten sam rozmiar (szer., wys.) i ten sam otwdr mocujacy co iG5A.
* Jednostka: mm
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11. Porownanie wymiarow (2)

0.4-0.75kw/
0.5-1.0HP

119(4.69)

4.0(0.16)

65.5(2.60)

86.4(3.40)

76.2(3.00)

5.0(0.20)

154(6.06)

f =1l

164.2(6.46)

4.5(0.18)

0.4-0.75kw/
0.5-1.0HP

I

4.5(0.18) |«

65.5(2.58)

119(4.69)
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11. Poréwnanie wymiaréw (3)

1.5kW/2HP

95.5(3.76)  4.5(0.18)

?4.5(0.18)

120(4.72)

~

45(0.18) ||
018 Il 95.5(3.76)

W 101.2(3.98)

5.0(0.20)

o
)
© 78 | = 90(3.54)

(O~ —F—~ 1 —&

[:3

.=

@ E £y
KR

(2] (I
D
I

[
177.2(6.98)

167(6.57)

2.2kW/3HP

?4.5(0.18)  4.5(0.18)

S 4 ®
QEBD 120.5( 4.74 ) ! 8 '

§ % 4.5(0.18)
I ™ —"

”u“ 132( 5.20) L

=4

4.5(0.18)
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11. Poré6wnanie wymiaréw (4)

)
S
 4.5(0.18) 45018) &
?_H*
aeeE | !
ONON®
ONON®
— &
1.5kW/2HP 3
o
8
b 8 | =
4.5(0.18) —p||l¢
95.5(3.76) >
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11. Porownanie wymiarow (5)

Moc iG5A e
Tamd g
L Teianabay ¢ 7 135(5.31) S
N A bl %@ 125(4.92) S
— =1
@ 4.5(0.18) i
_ 45(0.18) | |
& ‘ HEE ‘
) | CEEI)
1) 2 | Tl 8
N ‘ | ©
120.5( 474 ) =1 | =
] I o0 o
| | — | | ‘CD
| | | |
. I I
trhs E— i @i
450.18) |l | -
132( 5.20 ) Ll P
. 45(0.18) | —
Y
I e——— H
5 b A \%\
Ry = o
NESHETRN 180.3(7.10) b
= SEa\\\f | 162(6.38) )
5.5-7.5kW/ = R 5 A
7.5-10HP ‘ 170( 6.70 ) @ 4.5(0.18) e — &
)
L [ % Lk =)
5 5(0.20) V| [EEEQY|| <
T EEE o
b 2 ]
o ()
™ <
! | 210(8.27) N %
] | [ o
| | g S
L | [
.—-: = ﬁa\;_ ________ _ﬁ:
4.5(0.18) WL_ 170( 670 ) Jﬂ 45(0.18) o660
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11. Poré6wnanie wymiaréw (6)

&
N
—~_
150 " 173
6.81
219 709 s o 8:0033) | 11.3(0.44)
I 8.0 8.5 | E Il*
11~15-4kW ! . _
11-2kW D (0.33) Y
(15~20HP-4 ‘@‘ ’ L
15HP-2) e 200
(11.4)
§ é 304
\ / 273.7
§ é (10.8)
N Z i
Al ® A
70 { 219 l 7.0 n ﬁ 0T
5(0.20) —=ll=— J
~— 157(6.18)
W
- y 345
(13.6)
A\ =
;/":::} D
R ERSS \ g
\ \ \ & s
o, 0
o ©86)  50.04) (gf]for)k l (0.31)
10.0 11(0.43)
18.5-2kW z ] | Ll T
18.5-22-4kW ) —
(25-2HP Yy - 2-100 Em—ml
[
25~30HP) S 345
oY (13.6)
\ % 392 [ 331
é (13.0)
g 5
R : 0 m ﬁ i —
10.0 240 lu 10.0 6(0.24) J.lﬂk J“]
| ' ~— 193.8(7.63)
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11. Porownanie wymiarow (7)

400
(15.7)

S_— g |~

260 (7.36)
(10.2)
18.5~22kW-2 -
(25~30HP-2) . o
240 10.0 13.5(0.53) Tv\ H (0.31)
: ] =
[ 2-100 =
Le]) 9850
N % 392 o 386 | 400
§ é (15.2) | (15.7)
A @ Ia .
. _ _ A
10.0 L 240 JJ 10.0 w02 T
i 2298 —
(9.05)
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12. Wydajnosc i straty ciepta

iG5A G100(G100C)
KW (+P) Sprawnos¢(%) Straty ciepta(W) Straty ciepta(Kcal) Sprawnos¢(%) Straty ciepta(W) Straty ciepta(Kcal)
200V
0.4 (0.5) 95.30 15.0 13.00 96.4 2.3 2.0
0.75 (1.0) 95.30 33.0 29.00 96.8 16.3 14.0
1.5 (2.0) 95.50 62.0 53.00 96.7 32.6 28.0
2.2 (3.0) 96.50 71.0 61.00 96.4 62.8 54.0
4/3.7(5.0) 97.20 97.0 84.00 96.8 109.3 94.0
5.5(7.5) 97.50 120.0 103.00 96.9 1535 132.0
7.5(10) 97.50 170.0 146.00 96.7 229.1 197.0
11(15) 97.80 352 267 97.71 362.5 291.2
15(20) 97.80 480 377 97.89 466.8 368.6
18.5(25) 98.00 555 442 97.86 581.6 467.5
22(30) 98.00 660 532 97.80 704.4 573.1
400V
0.4 (0.5) 96.69 16.0 14.0 95.8 35 3.0
0.75 (1.0) 96.79 33.0 28.0 96.9 8.1 7.0
1.5 (2.0) 98.47 62.0 53.0 973 221 19.0
2.2 (3.0) 98.57 91.0 78.0 97.6 36.0 31.0
4/3.7(5.0) 97.90 156.0 134.0 97.7 744 64.0
5.5(7.5) 97.28 200.0 172.0 96.9 150.0 129.0
7.5(10) 97.68 265.0 228.0 97.4 1733 149.0
11(15) 97.00 440 339 98.50 274.7 215.8
15(20) 97.10 585 464 98.35 3974 321.3
18.5(25) 98.00 555 438 98.55 454.0 357.6
22(30) 98.00 660 528 98.65 517.0 411.8

* Przy 60Hz, 220V lub 440V
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13. Dedykowane wartosci rezystorow hamowania

(kw) Rezystancja (Q) Moc (W)

0.4 300 100

0.75 150 150

1.5 60 300

2.2 50 400

4 33 600

3;;:’(, 5.5 20 800
75 15 1,200

11 10 2400

15 8 2400

18.5 5 3600

22 5 3600

0.4 1200 100

0.75 600 150

1.5 300 300

2.2 200 400

4 130 600

3 4‘:?:3(, 5.5 85 800
7.5 60 1,200

11 40 2000

15 30 2400

18.5 20 3600

22 20 3600

* Moment hamowania 150%, Wspétczynnik pracy 5 %
ED
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14. Poréwnanie parametrow(1)

IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Parametr . ) . ) . .
Wyswietlang DomysIne| Jednostka|Wyswietlanet DomysIne | Jednostka ~ Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
Zadana czestotliwos¢ 0.00 0.00 Hz 0.00 0 Hz 0~400 - 0~400 -
Czas przyspieszania ACC 5 sec ACC 20 sec - -
0~6000 0~600.0
Czas hamowania dEC 10 sec dEC 30 sec - -
.................. O .| Kawiatura | 0 | Kawiatura
.................. Lo PR PR
Zrédto start/stop drv 1 - drv 1 R 2 o EXIRX2 2 Fx/Rx-2 .
.................. 3 ). RS485Comm. | 3. .. .|.RS485Comm.
4 Field bus Comm. 4 Field bus Comm.
0 Klawiatura-1 0 Klawiatura-1
Zrédto
czestotliwosci Frq 0 - Frq 0 -
9 Field bus Comm. | JURTSRRSRTRRNN! EUSTTRT )
4 VO: wbudowany
T potencjometr
8 Field Bus
Czest. krokowa 1 St1 10.00 Hz St1 10.00 - -
Czest. krokowa 2 St2 20.00 Hz St2 20.00 Hz 0~400 - 0~Max. czest. -
Czest. krokowa 3 St3 30.00 Hz St3 30.00 - -
Prad wyjsciowy Cur - A Cur - A - - - -
Obroty silnika rPM 0 RPM rPM - RPM - - - -
Napiecie na dcL - v dcL - v - ; - -
szynie DC
............... vOL . .|.. nhapiecie wyjsciowel - T
PO moc wyjsciowa | e T
Wybér ekranu uzytkownika  vOL voL v voL - Vool tor moment wyjsciowy e T
Wyswietlacz btedu nOn - - nOn - - - - - -
Kierunek obrotéw drC E ) drC E )
2 zrodto start/stop drv2 1 i bA-04 i i
4 Field bus 4 Field bus
1 Klawiatura-1 0 Klawiatura-1
2 zrédto czestotliwosci Frq 0 i bA-05 i o4 k020[mA] ) S5 2
VO: wbudowany|
........ potencjometr
. INEA8S
............. G
Wartosé referencyjna PID rEF 0.00 Hz or % AP-17 - - -
Sygnat zwrotny PID|  Fbk - Hzor% | AP-18 - - - - - -
Blokadaoracy | . | | 1 | e O il None ol O None . .
Pracy F1 0 - | Ad09 | 0 S 1 Blokada pracywprzod| 1| Blokada pracy w przpd
2 Blokada pracy w tyt 2 Blokada pracy w tyt
. ; S N i R D T B L o T T Y P L Liniowy | O Liniowy
W2zor przyspieszania F2 0 Ad-01 0 1 Krzywa - § 1 Krzywa-s
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14. Poréwnanie parametrow (2)

iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Parametr L , L , . .
Wyswietlane| DomysIng Jednostka| Wyswietlane Domyslne| Jednostkal ~ Zakres nastaw | Opis Zakres nastaw Opis
0 Liniowo 0 Liniowo
Wzér h H F3 0 _ Ad-02 0 o e T T T T T
zor hamowania 1 Krzywa-S 1 Krzywa-S
................. O ....|Hamporampie| =~ 0 | Ham. porampig
1 Hamowanie DC 1 Hamowanie DC
Trvb stopd " ° | A ° B 2 | Wolny wybieg | 2 | Wolny wybieg |
3 Mocne hamowadnie 4 Mocne hamowadnie
Czest. hamowania DC F8 5 Hz Ad-17 5.00 Hz 0.1~60 - Stigocé%“' -
Zwioka czasowa F9 0.1 sec Ad-14 0.10 sec 0~60 - 0.00~60.00 -
hamowania DC
Wskaznik hamowania DC | F10 50 % Ad-16 50 % 0~200 - 0%czest, znam. -
przemiennika
Czas hamowania DC F11 1.0 sec Ad-15 1.00 sec 0~60 - 0.00~60.00 -
lloéé DC przy hamowaniu F12 50 % Ad-13 50 % 0~200 - 0%prad znam. -
przemiennika

Czas hamowania DC F13 0 sec Ad-12 0.00 sec 0~60 - 0~60.00 -

Wstepny czas wzbudzenjia F14 0.1 - - - 0~60 - - -

Czest. JOG F20 10.00 dr-11 10.00 0~400 B 0.00, Start czest.- )
Max. czest.

Max czestotliwosé F21 60.00 Hz dr-20 60.00 Hz 40~400 - 40.00~400.00 Up/ ;'éﬁ‘;;jpensaqa
Czest. znamionowa F22 60.00 dr-18 60.00 30~400 - © 40.00~120.00 | Bezczujnikowe
Czest. poczatkowa F23 0.5 dr-19 0.5 0.1~10 - 0.1~10.00 -

. voéei | a0 ol - 1 adoa | o | - (T Nie | O Nie |
Limit czestotliwosci F24 0 - Ad-24 0 - 1 Tak 1 Tak
Gorna granica F25 60.00 Hz Ad-26 60 Hz 0.00-gorna
czestotliwosci granica czest.
Dolna granica 0400 Dolna granica
g. L . F26 0.50 Hz Ad-25 0.5 Hz - & -
czestotliwosci czest-Max.czest.
Tryb wzmocnienia momentu F27 0 } dr-15 0 I T A Reczne | ... (S S Reczne |
1 Auto 1 Auto
Wzmocnienie momentu do przodu  F28 ) % dr-16 5 % 0~15 - O~15 -
Wzmocnienie momentu do tylu F29 dr-17 - -
................. O . ...|...bniowy 4 .0 .|  Lnowy |
1 Kwadratowy 1 Kwadratow
Wzér U/f F30 0 _ bA-07 0 [ PP v EPRIUUPRUPRIUN P L RERARS oo B TR D
A A A R 2 | Uzytkownika V/F 2 | Uzytkownika V/F
3 Kwadratowy 2y
Czest. uzytkownika 1 F31 15.00 Hz bA-41 15 Hz 0~400 - 0~Max. czest. -
Napiecie uzytkownika 1 F32 25 % bA-42 25 % 0~100 - 0~100 -
Czest. uzytkownika 2 F33 30.00 Hz bA-43 30 Hz 0~400 - 0~Max. czest. -

Napiecie uzytkownika 2 F34 50 % bA-44 50 % 0~100 - 0~100 -

Czest. uzytkownika 3 F35 45.00 Hz bA-45 45 Hz 0~400 - 0~Max. czest. -
Napiecie uzytkownika 3 F36 75 % bA-46 75 % 0~100 - 0~100 -
Czest. uzytkownika 4 F37 60.00 Hz bA-47 Max. Freq. Hz 0~400 - 0~Max. czest. -
Napiecie uzytkownika 4 F38 100 % bA-48 100 % 0~100 - 0~100 -
Regulacja napiccia F39 100 bA-15 0 v 40~110 - 0, 170~480 -
wyjsciowego %
o€ P
os¢ oszczednosc F40 0 Ad-51 0 % 0~30 - 0~30 -
energii
Wybérzadziatania | | | | | | 0 ] Brak o O i Brak
zabezpieczenia F50 0 - Pr-40 0 S PR S I Tak Lo IS Wolny wybieg
termicznego 2 Rampa DEC
Procent zabezpieczenia
termicznego F51 150 Pr-42 150 50~150 - 120~200 -
Poziom elektronicznego % %
zab. ermicznego dla pracy ciagte] F52 100 Pr-43 100 50~150 - 50~150 -
0 Witasne 0 Wtasne
T htod H ilnik F53 0 _ Pr-41 0 e T T T T T
¥p chiogzenia sfinfka r 1 Wymuszone 1 Wymuszone
Poziom zabezp. przecigzeniowego  F54 150 % Pr-18 150 - 30~150 - 30~180 -
Czas zadziatania zabezp. przec. F55 10 sec Pr-19 10 - 0~30 - 0~30 -
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14. Porownanie parametrow (3)

iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Parametr " ’ o ) . .
Wyswietlane DomysIng Jedn. [Wyswietlane Domysing Jedn. Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
Wybér zadziatania zabezp. F56 1 - Pr-20 1 -
przecigzeniowegO 2 Ham. po rampie DC
Poziom zabezp. przec} F57 180 % Pr-21 180 % 30~200 - 30~200 -
Czas zadziatania zabezp. przec  F58 60 sec Pr-22 60 sec 0~60 - 0~60 -
bit 0: Przyspieszenie bit 0000~1111
Zapobieganie
utykowi i F59 0 - Pr-50 0000 -
hamowanie
strumieniem
Poziom utyku F60 150 % Pr-52 180 %
Wybdr limitu c
napiecia- 0 Bra
zapobieganie F61 0 _ _ _ P _ _
utykowi podczas 1 Tak
hamowania
T e | Fe3 | o | - | ades | o0 N AR SRR I S B
&8 1 Tak 1 Tak
Up/down frequency F6a 0.00 Hz ) _ . _ - - -
Save
0 bazujgcy na max.
..................................................... Min. Czest.
Tryb géra/dot zwiekszanie na podstaw(e
F65 0 - - 1 czest krokowych.(F66) -
2 0+1
Czef,t. krolkowa F66 0.00 Hz i i i
gobra/dot
Tryb pracy F70 0 - bA-01 1 -
ciggtej
3 V1(-10~10V) 4 12
Nastawa pracy ciagtej F71 0.0 % 0-100 -
I MHG*A)
.................. (O LV (<3 N
comocmre || 1 | 2 MAG*A)
i _ onoa | I 3 MHMHG*A)
. 4 M+G*2*(A-50)
ZadaWanla ....................................................................................
.................. 3 MHGT2H(AS0)}
.................. 6 ... JMAGT2*(A50)} .
7 M+M*G*2*(A-50)
Pomocnicze - - - | bA03 | 100 % . . -200~200 -
wzmocnienie
Historia bteddéw 1 H1 nOn - Pr-91 - - - - -
Historia bteddow 2 H2 nOn - Pr-92 - - - - - -
Historia btedow 3 H3 nOn - Pr-93 - - - - - -
Historia bteddéw 4 H4 nOn - Pr-94 - - - - - -
Historia btedéw 5 H5 nOn - Pr-95 - - - - - -
Reset historii 0 No 0 No
btedéw HE 0 i Pr-96 0 i 1 Yes 1 Yes
Ad-20
(Accel)
Czest. Dwell H7 5.00 Hz |~ Ad2y 5 Hz 0.1~400 - Start czest.-Max. czest.
(Decel)
Ad-21
Czas operacj (Accel) . .
Dwell H8 0.0 sec Ad-23 0 sec 0~10 0~60
(Decel)
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14. Porownanie parametrow (4)

IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Parametr , , . . . 5
Wysw. | Domysine Jedn. Wysw. Domysine Jedn. Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
0 Brak 0 Brak
Skok czest. H10 0 - Ad-27 0 - 1 Tak 1 Tak
Dolny limit 1 , -
H11 10.00 Ad-28 10 - 0.00-goérny limit 1
Gorny limitl H12 15.00 Ad-29 15 i dolny limit 1-Maks. czest.
Dolny limit 2 H13 | 20.00 Ad-30 20 - 00-g6rny limit 2
, — Hz Hz 0.1~400 —
Gorny limit 2 H14 25.00 Ad-31 25 ) dolny limit2-Maks. czest.
Dolny limit 3 H15 | 30.00 Ad-32 30 - 0.00-gbrny limit3
Goérny limit 3 H16 35.00 Ad-33 35 i dolny limit3-Maka. czest.
Ad-03
e
' Ad-05
(Decel)
40 % 40 % 1~100 - 1~100 -
Ad-04
i Accel
Gradlfent punktu H1g ( ........... )
koncowego
krzywej-S Ad-06
(Decel)
.................. O o No ki 0071
N o o
Wej/wyj 1 awylsau 01 na wyjsciu
ochrona przed H19 0 _ Pr-05 00 o e Naweéuu ....................................................................................................
zanikiem fazy 2 ) 10 Na wejsciu
.................. e R
Zakres napiecia wej.
przy zaniku fazy - - - Pr-06 15 Vv - - 1~100 -
Ni Ni
Automatyczny start H20 _ Ad-10 [ FUPOOTPTIPR 0 ..................................... Ie .................................. O ............................................. Ie .......................
1 Tak 1 Tak
Start po resecie 0 0 0 Nie 0 Nie
b{edu H21 _ Pr-08 [ PUPSORIRUPRIPR 1 ................................. Tak .................................. 1 ......................................... Tak .......................
bit 0: Normalne bit 0000~1111
................................. przyspleszanie e
o wybor szukania
bit 1b-+p$i<2: po 0001 predkosci
S A R N podczas ACC
bit 2: Restart Inicjalizacja po
PO awari 0010 wystgpieniu btedu
............................. L
bit 3: Power 0100 chwilowej przerwie w
on start zasilaniu
1000 Automatyczny start
-on
Szukanie predkosci |, 0 ; cn-71 | 0000 bit
Poziom
szukania H23 100 % Cn-72 150 % 80~200 - 80~200 -
predkosci
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14. Porownanie parametrow (5)

iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Parametr , , , s . .
Wysw. | Domysine Jedn. | Wysw. Domyslng Jedn. | Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
Wzmocnienie P |50 1 100 - | cn73 100 - - -
Podczas szukania predkosci
Wzmocnienie | 079999 079999
p ) - H25 200 - Cn-74 | 200/1000 - - -
odczas szukania predkosci
Zwioka ansowa prz'e.c - - - Cn-75 1.0 sec - - 0~60 -
szukaniem predkosci
Speed search - - - | cn76 | 100 % - - 50~150 .
Estimator gain
Liczba prob
H26 0 - Pr-09 0 - 0~10 - 0~10 -
austrestartu
Czas autorestartu H27 1.0 sec Pr-10 1 sec 0~60 - 0~60 -
............. 0.2 ol 02kwo OO IRW
T O O T ) IR B, (N I 0.2 ol 0.2kW ...
Mocssilnika H30 ) kW | dr-14 ) kw 22.0 22kW e e
11 11.0kwW
tieznapolsiinka |31 | 4 | poles | ba-11 4 | Poles 2712 - 2~48 -
Czest. znamionowa H32 - Hz bA-12 - rpm 0~10 - 0~3000 -
Prad znamionowy silnika H33 - A bA-13 - A 0.5~150 - 1.0~1000.0 -
Prad silnika bez obcigzepiaH34 - A bA-14 - A 0.1~100 - 0.0~1000.0 -
Napiecie znamionowe si|nika bA-15 0 V - - 0, 170~480 -

Sprawnosc silnika H36 - % bA-16 - % 50~100 - 64~100 -
Wspétezynnik [ Ponizej10razy | . .. (U Ponizej10razy
bezwiadnosci H37 0 bA-17 o |l 1o Okoto10razy | . 1o Okoto1Orazy
obcigzenia ) Ponad 10 krotna o~g Ponad 10 krotna

bezwtadnosc silnika bezwtadnosc silnika

Czestotliwo$¢ nosna | H39 3 kHz Cn-04 3 kHz 1~15 - 2~15 -

............... N ISR 72 s I SN SR /4 S
Wybor trybu ' H40 ) dr-09 1| e S Kompensacja poslizgu 2 ] Kompensacja poslizgu
sterowania | | | 2 ........................................ e T
3 IM Bezczujnikowe 4 IM Bezczujnikowe
o | O brak ] N I brak
............... 1. | Alrotaca) | 1 |  Alllzrotaca)
Auto tuning H41 _ bA-20 0 _ e e UURRURURUURRURURUURY RUTRPUR 2 .............................. A ||(bEZI'OtaCjI) ..............
Rs+Lsigma
- - 3 .
e (2rotacje)
- - 4 Tr (bez rotacji)
Rezystancja stojana | H42 - Ohm bA-21 - - 0~28 - - -
Induktancja uptywu H44 - mH bA-22 - - 0~300 - - -
Induktancja stojana - - - bA-23 - - - - - -
Bezczujnikowe wzmocnienie P|  H45 1000 - - - - 0~32767 - - -
Bezczujnikowe wzmocnienie | H46 100 - - - - 0~32767 - - -
Bezczujnikowo |y | g0 | g - . 100-220 . . .
limit momentu
Granica momentu obrotowego
FWD - - Cn-54 - - -
Granica momentu obrotowego _ _ _ _ _ _ _
podczas regeneracji (FWD) Cn-55
- 180 % 0.0~200.0
Granica momentu
REV - - - Cn-56 - - -
Granica momentu REV
podczas regeneracji - - - Cn-57 - - -
0 Klawiatural
o Kawiatura-2
Limitmomentu | | | | | o | |2 VI ]
) ) ) Cn-53 0 ) ) [ . S Vo .
........................... 12 ]
...................... Int48s .
8 FieldBus
............... O .| Normalnypwm | 0 | NormalnypPWM
Tryb PWM H48 0 Cn-05 0 1 2fazowy PWM 1 2fazowy PWM
0 Nie - -
PID H49 - - - - i Tak § .
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IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

14. Porownanie parametrow (6)

iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Parametr 5 5 . : . .
Wysw. | DomysineJedn. | Wysw. Domysing Jedn. Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
0 Wejscia pradowe | (0~ 20mA 0 Vi
1 Wejscia napieciowe V1(0 ~ 10V) 2 VO
Sygnat zwrotny PID H50 0 - AP-21 2 1O OO OSSOSO FOSST R
................. 2 | RSA8Comm. 32
................. T e e ) INTA8S
- - 6 FieldBus
Wzmocnienie P H51 300.0 % AP-22 300 % 0~999.9 0~999.9
Skala wzmocnienia P - - - AP-26 100 % - - 0~100 -
Czas integralny PID H52 1.0 sec AP-23 10 sec 0.1~32 - 0.0~200.0 -
CzasrOINICOWY | g3 | 0 | sec | AP-24 0 | msec 0~30.0 - 0~1000 -
dla PID
Tryb PID S R F NormalnePID | . .. .. [ Brak . .
H54 0 AP-01 0 1 Process PID 2 Process PID
Goérna granica . PID dolna granica
PID H55 60.00 AP-29 60 0.1~400 - Czest.~300 -
Hz Hz
Dolmna granica HS6 0.50 AP-30 60 0.1~400 ) -300.00 '-gorna )
PID granica
................. 1| Klawiatura-l 0 Klawiatura
................. 2 | Kawiatura-2
Zrédto zadawania 2 V1:2.0~10 [V]
H57 _ AP-2 e T T T
PID O A I A A s 10720 [mAl
4 RS-485 S Al
S U Frequency [Hz]
1 %
Jednostka PID H58 0 i AP-42 0 i
0 N
Odwrdcenie WijCIa PID H59 0 _ AP-33 0 e one ...........................
1 Yes
S N I None . ...
1 btad IGBT/btad uziemienia
. Utrata fazy na wyjsciu/
Samodiagnostyka H60 0 - - 2 btad uziemienia -
Btad uziemienia (Tbrak
3 opcji powyzej 11kW)
Opdznienie uspienig H61 60 sec AP-37 60 sec 0~2000 - 0.0~999.9 -
Czest. uspienia H62 0.00 Hz AP-38 0.00 Hz 0~400 - 0.00~Max. Freq. -
Poziom wybudzenig H63 35.0 % AP-39 35 % 0~100 - 0~100 -
S N I None | O ] None .
wybér KEB Hea | 0 | - | 77 | - S (S Yes o KEB1
- - 2 KEB-2
KEB - poziom start| H65 125.0 % Cn-78 125 % 110~140 - 110~200 -
KEB - poziom stop| H66 130.0 % Cn-79 130 % 110~145 - Cn-78~210 -
KEB -wzmocnienie H67 1000 - - - - 1~20000 - -
KEB P -wzmocnienie - Cn-80 1000 - - 0~20000 -
KEB | wzmocnienie - Cn-81 500 - - 1~20000 -
KEB - wzmocnienie poslizgu - Cn-82 30.0 % - 0~2000 -
KEB czas . cn-83 | 100 | sec . 0.0~600.0 -
przyspieszania
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14. Poréwnanie parametrow(7)

IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

b . iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
arametr Wysw. | Domyslneledn.| Wysw. | DomysIng¢ Jedn.| Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
Lowo | o | - |lbaos | o | - O i MaxFreq(F21) | .0 ... Max Freq(FrM) .
Acc/Dec referencyjne  H70 0 bA-08 0 1 Delta Freq 1 Delta Freq
Acc/D Kal 0 0.01Sec 0 0.01Sec
ce/ec - skala H71 1 - | bA-09 1 ;
czasu
Wyswietlanie H72 | o | - | dr80 | O .
po zasileniu
Wybér uzytkownika Wybér uzytkownika 2
.............. 0 ...|...Napieciewyjciowe | 0 | Napieciewyjsciowe
Wybdr zmiennej H73 0 - dr-81 0 S PO S I Moc wyjéciowa | LS B Moc wyjéciowa
2 Moment(kgf) 2 Moment(kgfi)
P
rzyrost H74 | 100 | % | Ad6l | 100 % 1~1000 ; 0.1~6000.0 .
predkosci
0 Nielimitowany
Wybér zakresu pracy| H75 1 ] ) ) [ e WedfugczasuwH76 ......... ] )
rezystora ham. 1
Zak . .
akres pracy . H76 10 % Pr-66 10 % 0-30 - 0~30 poziom ostrzezenia
rezystora hamowania
¢ | | 0 Podczas pracy 0 Podczas pracy
ontrolawentylatorn | | | | | [eemedinnnnn dREER R e Bt SR B
H77 0 - Ad-64 - - 1 Kontrola temperatury 1 Zawsze wiaczony
chtodzacego |~ | || L /podezaspracy |
2 Kontrola temperatury 2 Kontrola temperatur
S/W version H79 - - dr-97 - - - - - -
izjlsnxlxl(cc H81 5.0 M2-04 | 20.0 - ;
2 silnik sec sec 0~6000 0.0~600.0
czas DEC H82 10.0 M2-05 30.0 - -
2 silnik, czest. H83 60 | Hz | M2-06 | 60.00 | Hz 30~400 ; 30.0~400.0 ;
zZnamionowa
2 silnik 0 Liniowa 0O ] Liniowa
P I O B e S B = I S ows
2 Uzytkownika V/F 2 Uzytkownika V/F
2 silnik wzmocnienie
momentu FWD H85 5.0 M2-26 2.0 0~15 - 0~15 -
2 silnik, wzmocnienie
momentu REV H86 5.0 M2-27 - 0~15 - 0.0~15.0 -
2 silnik pozom zabezp.
orzed utykiem H87 150 M2-28 150 30150 - 30~150 -
— - % %
2 silnik, poziom
elekt. zabezp. H88 150 M2-29 150 50~200 - 100~200 -
termicznego
2 silnik, poziom elekt. 50~electrinic
zabezp. term_iczne,go H89 100 M2-30 100 50~150 - thermal 1 -
dla pracy ciagtej . .
minute rating
> <ilni
silnik, prad H90 - A | M2-12 ; A 0.1~100 ; 1.0~1000.0 ;
Znamionowy

ANIRO
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14. Porownanie parametrow (8)

. . iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Arametr Wysw. | Domysineledn. | Wysw. | Domys’,lnk-: Jedn. | Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw | Opisy
Zczytywanie parametrowH91 0 - - o~ - -
Wczytanie parametrow H92 - - - -
Smart copier - - - dr-91 0 - ie
0o
T
2
............... 3
............... 4
5 grupa I/0 S S GrupaCn
Ustawienia e @ Grupaln
fabryczne bl N A A ' R A GrupaOU
B GrupaCM
. S S S Grupa AP .
B = I Grupa AO
e A2 GrupaPr .
S = S I GrupaM2
14 Grupa RUN
Hasto | Hoa 0 - | droa | - . OFFFF . .
blokady parametréow 0~9999
. UL(Odblok) UL(Odblok)
Blokad t H95 0 _ dr-95 _ _ O~FFFF  [|-ohomminidh TR T
okada parametrow r L(Blok) L(Blok)
_Minimalne 12 000 | Vv 0~-10 - -
napiecie wejsciowe
Czest. odpowiadajaca
napieciu 12 13 0.00 Hz - 0~400 - -
. 14 10.0 \Y 0~-10 - -
Max napiecie
Ceastotlwoscpray | 15| 6500 | . 0400 . .
max napieciu 14
Czestotliwos¢ dla Max. Start freq.-
. - In-01 Hz - -
wej. analogowego Freq. Max. freq.(Hz)
Moment przy maksymalnym -
wyzwoleniu wej, analogowego - In-02 100.0 % - 0.0~200.0 -
V1 -polaryzacja ] In-06 ] ] e Qb Unipolar .
wejscia 1 Bipolar
VL-minimaine - In-12 0 v . -10.00~0.00
napiecie wejsciowe
V1 - czest. przy
- -1 9 - -100.00~0.
minimalnym napiecjiu In-13 % 00.0070.00 When In-06
Vimax - In-14  |-10.00 v -12.00~0.00 Bipolaris set.
napiecie wejsciowe
V1 caest. przy - In-15  1100.00 | % . -100.000.00
max napieciu
StafaczasowaVl | 16| 10 | msec | In-07 | 100 |msec 0~9999 . 0~10000 .
Stafa czasowa VL | 7 0 v In-08 0 v 0~10 . 0.00710.00 .
vimn. | g | 000 | M2 - 0~400 . .
napiecie wejscia
V1 czest. przy In-09 0 % 0.00~100.00
min. napieciu
V1 max. naplecie | g | 19 v | im0 | 10 | v 0~10 . 0.00~12.00 .
wejsciowe
Czest. w .
odniesieniu do 19 110 60.00 Hz i 07400 i i
V1 czest. przy max In-11 | 100.00 | % 0.00~100.00
napieciu
Stata czasowa filtra
| 111 10 msec In-52 100 msec 0~9999 - 0~10000 -
Min. prad wejscip
| 112 4.00 mA In-53 4.00 mA 0~20 - 0.00~20.00 -
Czest. -
odpowiadajaca | 12 113 0.00 Hz - 0~400
12 czestotliwos¢ prz In-54 0 % 0.00~100.00 |

min napieciu AN'RO
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14. Porownanie parametrow (9)

iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Parametr Wysw. | DomyslneJedn.| Wysw. | Domysingledn.| Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
fo pradwejscia | 114 | 5000 | mA | Ins5 20 | mA 0~20 - 0.00~24.00 -
Czest. -
odpowiadajaca | 14 115 60.00 Hz - 0~400 - -
12 Caest przy - In-56 60 Hz -
max pradzie
0 Brak -
Kryteria we. analogowego | | | | | e A B
przy utracie sygnatu 116 0 - Pr-15 0 - 1 ustawionej wartosci 0 potowa x1
2 Aktywowany ponizej ustawionej wartosgi 1 ponizej x1
Wejscie cyfrowe
117 1 In-65 1 0 Do przodu (FX) 1 Do przodu (FX)
Pl .................................................................................................................................................................................................................................................................
Wejscie cyfrowe
118 2 In-66 2 1 Do tytu (RX) 2 Do tytu (RX)
P2 .................................................................................................................................................................................................................................................................
Wejscie cyfrowe 15 5 67 . 5 Blokada pracy s Blokada pracy
(EST) (BX)
P3 .................................................................................................................................................................................................................................................................
Wejscie cyfrowe 120 4 In-68 3 3 Restart przy 3 Restart przy awarii
awarii(RST) (RST)
P4 .................................................................................................................................................................................................................................................................
Wejscie cyfrowe
121 5 In-69 7 4 Jog (JOG) 6 Jog (JOG)
P5 ......................................................................................................................................................................................................................
Wejscie cyfrowe
122 6 5 Czest. krokowa niska 7 Krokowa niska
P6 ......................................................................................................................................................................................................................
Wejscie cyfrowe
123 7
P7 ........................................................................................................................
Wejscia cyfrowe
124 8

P8

Zapamietywanie czestotliwosci
przy sterowaniu Géra/Dot

yk NC

o2
5

20 z
......................... sty

hpamietywanie czestotliwosci pr
erowaniu.Gora/Dot....................

4

KEB-1 Select

ANIRO
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14. Porownanie parametréw (10)

o . iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
arametr Wysw. | Domysine Jedn.| Wyéw. | Domysine Jedn. | Zakresnastaw | Opisy Zakres nastaw | Opisy
Status weidé BIT 7:P8, BIT 6:P7, BIT 5:P6,
J 125 - BIT In-90 | 00000 Bit BIT 4:P5, BIT 3:P4, BIT 2:P3,
BIT 1:P2, BIT 0:P1
Status wyjsc 126 - BIT - BIT 1:3AC, BIT 0:MO
ctat N e PSPL .
tata czasowa filtra In-84 - - OO
dla weiée 127 4 S DY R SR 1~15 S R L ON)
awe ] In-85 10 msec 0~10000 -
WlelofunkCanyCh ............................................................................................................................................................
In-86 3 msec 0~10000 -
z(lizest. krokowa 130 30.00 bA-53 | 40.00
E(_)Zzest. krokowa 131 25.00 bA-54 | 50.00
Czest. krokowa " " o _ oM et _
. &st. 132 20.00 bA-55
Viax. czest.
;Zzest. krokowa 133 15.00 bA-56
Czas ACCdla . 134 3.0 bA-70 20.0
Czest. krokowej 1
Czas DEC d|:’sl 135 3.0 bA-71 20.0
czest. krokowej 1
Czas ACC dla' 136 4.0 bA-72 30.0
czest. krokowej 2
Czas DECdla 137 4.0 bA-73 30.0
czest. krokowej 2
Czas ACC dIa. 138 50 bA-74 40.0
czest. krokowej 3
Czas DEC dla. 139 50 bA-75 40.0
czest krokowej 3
czcz? SkArz(J:lfo(\jAI/ae' 4 140 00 PATE >0
g a's DEC dIaJ see e e _ PR -
z : 141 6.0 bA-77 | 50.0
czest krokowej 4
Czas ACCdla . 142 7.0 bA-78 40.0
czest. krokowej 5
Czas DECdla . 143 7.0 bA-79 40.0
czest. krokowej 5
Czas ACCdla . 144 8.0 bA-80 30.0
czest. krokowej 6
Czas DEC dla . 145 8.0 bA-81 30.0
czest. krokowej 6
Czas ACCdla . 146 9.0 bA-82 20.0
czest. krokowej 7
Czas DEC dla . 147 9.0 bA-83 20.0
czest.krokowej 7
................. 0. .| Ceestwyjscowa 0 Czgstotliwose
R S Prad wyjsciowy |
................. 2 ....J Napiecie wyjicio)
3 Napiecie na szyni
DC
Nastawa wyjscia 150 0 _ 0ou-01 0 -
analogowego
0uU-02 100 %
Poziom wyéci 51 | 100 | % |OU03| o | % | 10200 :
analogowego 0u-04 | 5| msec
OU-05 0 % 0.0~1000.0 Stata wyj. analog.1

ANIRO
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14. Poréwnanie parametrow (11)

5 . iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Arametr Wysw. | Domysine Jedn.| Wysw. Domyslnle Jedn. | Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
Poziom 152 | 30.00 ou-57 | 30
wykrywania czest. 0~
Hz Hz 0~400 - -
Szerokos¢ pasma detekcji Max. czest.
czestotliwosci 153 10.00 OU-58 10
Nastawa
przekaznika 154 12 - OuU-32 17 - 0 FDT-1 1 FDT-1
wielofunkcyjnego
Prlzekaz”'k I55 17 - | ous1 | 17 -
Brake signal select
42 Minor Fault
bit 0: the low voltage trip Bit 000~111
bit 1: the trip other than low voltage trip occurs bit 1 Low voltage
................................... b|t25ett|ngthe bltz Anyfaultsother
H26 [Number of auto restart try] ~ thanlow voltage
Final failure of
i} automatic restart
Przekaznik btedu 156 2 - 0uU-30 b010 -
Wybér zacisku
wyjéciowego w
przypadku 157 0 - - -
wystgpienia btedu
komunikacji
Komunikacia | .o | o | _ | Mmoo | o | - b 0| ModbusRTU 0 | Modbus RTU
159 0 - CM-02 0 - LS I 488
Liczba napeddéw 160 1 - CM-01 1 - -

ANIRO
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14. Poréwnanie parametrow (12)

IG5A—G100 Przewodnik migracyjny

3 . iG5A G100(G100C) iG5A G100(G100C)
Aramett Wysw. | Domysineledn.| Wysw. | Domyslneledn.| Zakres nastaw Opisy Zakres nastaw Opisy
1,200 [bps] 0 1,200 [bps]
Szybkos¢ transmisji 161 3 - CM-03 3 -
Kontynuacja pracy od
0 czestotliwosci przed 0 Brak
utratg sygnatu
Wybsrtyou || | ] e A qsygnatu
1 Wolny wybie,
pracy napt:;'du 62 0 ) br12 0 ] y wybieg (
po utracie b
komendy I
. , . raca falownika z
CZQStOtlIWOSCI ....................................................... A Wstrzymanie wyjs’cia
5 """"""""""" "'Pra‘ca'falownlka'ztzest:pr‘e
Czas do ustalenia utraty
polecenia predkosci 163 1.0 sec Pr-13 1 sec 0.1~120 - 0.1~120 -
Ustawienie czasu
komunikacji 164 5 ms - - - 2~100 - - -
Parity: None,
.............. ° | sepmta | . ° | OHPNAL
Bit parzystosci/stopu 1 Pas':ct)y: ;?_;e’ 1 D8/PN/S2
165 0 _ CM-04 0 J PO P ParltsEven ...........................................................................................................
R R stopBitl | S DEIESL
Parity: Odd,
3 Stop Bit:1 3 D8/PO/S1
Liczba adresow i CM-30 3 ) i 0~8 Liczba pa.r,arnetrow
wyjscia
Adres 1 166 5 CM-31 | 000A
Adres 2 167 6 CM-32 | 000E
Adres 3 168 7 CM-33 | 000F
Adres 4 169 8 CM-34
- . 0~42239 - 0000~ .
Adres 5 170 9 CM-35 FFFF Hex
Adres 6 171 10 CM-36 | 0000
Adres 7 172 11 CM-37
Adres 8 173 12 CM-38
. . i Liczba wprowadzonych
Liczba wpisanych adreséw - CM-50 2 - - - 0~8 parametréw
Rejestr adreséw 1 174 5 CM-51 0005
Rejestr adreséw 2 175 6 CM-52 0006
Rejestr adreséw 3 176 7 CM-53
Rejestr adresow 4 177 3 CM-54
0000~
Rejestr adreséw 5 i i 0742239 FFFF Hex
J 178 9 CM-55
- - 0000 - -
Rejestr adreséw 6 179 10 CM-56
Rejestr adreséw 7 180 11 CM-57
Rejestr adreséw 8 181 12 CM-58
Prad otwartego | o, | 55 % Ad-41 | 500 | % 0~180 0.0~180
hamulca]
Opoznienie zafaczania g5 | 4 4 sec | Ad-42 | 1.00 | sec 0~10 0.00~10.00
hamulca
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14. Poréwnanie parametrow (13)

Zwalnianie hamulca 184 1.00 Ad-44 1.00
do przodu 0.00~
— Hz Hz 0~400 Max. crest
Zwalnianie hamulca 185 1.00 Ad-45 1.00 : :
do tytu
Czas opoznienia wylaczenia| o0 |1 05 | o | Adg6 | 1.00 | sec 0~10 0.00~10.00
hamulca - -
Czest. zamkniecia hamulca 187 200 Ad-47 200 0.00
Max. czest.
- Hz Hz 0~400
Czestqtllwosc po 188 30.00 Pr14 0.00 Start czest.
utracie sygnatu Max. czest.
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15-1. Standard okablowania (1)

G100 Okablowanie zasilania oraz uziemienia (200V)

Uziemienie Kable zasilajace
(KW) R/S/T u/vV/W R/S/T U/V/W Rozmiar
mm? AWG zaciskow
mm? AWG
04
4 12 15 15 16 16 M3(M3 .5%)
0.75
1.5 4 12 4 2.5 12 14 M4(M3.5%)
2.2 4 12 4 2.5 12 14 M4
4 6 10 6 6 10 10 M4
5.5
6 10 16 10 6 8 M4
7.5
1" 16 16 6 6
M5
15 25 25 4 4
14 6
18.5 35 25 2 4
M6
22 35 35 2 2
*G100C
iG5A Okablowanie zasilania oraz uziemienia (200V)
Uziemienie Kable zasilajace
(kW) R/S/T u/Nv/W R/S/T u/v/w RO{m'?r
mm? AWG zaciskow
mm? AWG
04 4 12 2.5 25 14 14
M3.5
0.75 4 12 2.5 25 14 14
1.5 4 12 2.5 25 14 14 M3.5
2.2 4 12 2.5 2.5 14 14 M4
4 4 12 4 4 12 12 M4
5.5 6 10 6 6 10 10
M5
7.5 6 10 10 10 8 8
1 16 6 16 16 6 6
M6
15 16 6 25 25 4 4
18.5 25 4 35 35 2 2
M8
22 25 4 35 35 2 2
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15-1. Okablowanie wejscia/wyjscia oraz uziemienia (2)

G100 Okablowanie zasilania oraz uziemienia(400V)

IGBA—G100 Transition Guide

0.75
25 14 1.5 1.5 16 16 M3.5
1.5
2.2
4 6 10 25 25 14 14 M4
5.5
6 10 10 6 8 10 M4
7.5
11 10 10 8 8
15 10 10 8 8
14 6 M5
18.5 16 10 6 8
22 25 16 4 6

iG5A Okablowanie zasilania oraz uziemienia (400V)

0.4 2.5 14 2.5 2.5 14 14 M3.5
0.75 2.5 14 2.5 2.5 14 14 M3.5
1.5 2.5 14 2.5 2.5 14 14 M4
2.2 2.5 14 2.5 2.5 14 14 M4
4 2.5 14 2.5 2.5 14 14 M4
5.5 4 12 4 2.5 12 14 M5
7.5 4 12 4 4 12 12 M5
1 10 8 6 6 10 10 M5
15 10 8 16 10 6 8 M5
18.5 16 6 16 10 6 8 M6
22 14 6 25 16 4 6 M6
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15-1. Okablowanie wejscia/wyjscia oraz uziemienia (3)

IGBA—G100 Transition Guide

G100 Specyfikacje srub wejscia/wyjscia i momenty dokrecania

200V

400V

Moment dokrecenia

Moment dokrecenia

kW(HP) Rozmiar srub dla Rozmia'r §r’ub
zaciskéw Kgf.cm N.m Lb-in dla zaciskow Kgf.cm N.m Lb-in
0.4(0.5)
M3(M3.5%) 5.1(10.3%) 0.5(1.0%) 4.35(8.7%)
0.75(1.0)
M3.5 10.3 1.0 8.7
1.5(2.0) M4(M3.5%) 12.1(10.3%) 1.2(1.0%) 10.44(8.7%)
2.2(3.0) M4 12.1 1.2 10.44
3.7/4(5.0) M4 184 1.8 15.66 184 1.8 15.66
5.5(7.5) M4 R/S/T:14.0 R/S/T:1.4 R/S/T:12.18 R/S/T : 14.0 R/S/T:14 | R/S/T:12.18
: : u/V/W:15.0 u/v/wW:1.5 u/v/W :13.05 U/vV/W : 184 U/Nv/W: 1.8 U/V/W :15.66
M4
7.5(10.0 M4 R/S/T:14.0 R/S/T:1.4 R/S/T:12.18 R/S/T :14.0 R/S/T: 14 R/S/T:12.18
->(10.0) UN/W:150 | UNV/W:15 | UN/W:13.05 UN/W: 184 | UN/W:18 | UN/W:15.66
11
M5 25.34 2.5 21.75
15
M5 25.34 2.5 21.75
18.5
M6 305 3 26.1
22
*G100C
iG5A ISpecyfikacje srub wejscia/wyjscia i momenty dokrecania
200V 400V
Capacity X .
Moment dokrecenia Moment dokrecenia
kW(HP) Rozmiar srub Rozmiar srub
0.4(0.5)
M3.5 10 1.0 8.7
0.75(1.0) M3.5 10 1.0 8.7
1.5(2.0)
2.2(3.0) M4 15 1.5 13
M4 15 15 13
3.7/4(5.0)
5.5(7.5)
M5 32 3.2 28 M5 32 3.2 28
7.5(10.0)
11 M6 30.7 3.06 26.6 M5 30.7 3.06 26.6
15 M6 30.7 3.06 26.6 M5 30.7 3.06 26.6
18.5 M8 30.5 3.06 26.5 M6 30.5 3.06 26.5
22 M8 30.5 3.06 26.5 M6 30.5 3.06 26.5
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15-2. Okablowanie dla zacisk w steru acych

Porownanie rozmiaru przewodow

P1-P8 P1-P5
JCM/VR JCM/VR o | omn
JAI/AM M2.6 1.0 17 40 0.4 IN1/12 M2 e e
/5+,5-/24 /RO/24 08 18 0.5 20 ' '
/SA,SB,SC /S+/S-
A1/B1/C1,
3A/3B/3C | M26 1.0 17 4.0 0.4 /G M2.6 40 0.4
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16. Konwersja parametrow z DriveView9

17. Za pomocg DriveView9, mozna wygodnie przeksztafcié parametr uzywany w iG5A na parametr odpowiadajgcy G100.

18. DriveView9 obstuguje komunikacje RS485 i moze by¢ podtgczony za pomocg S+,S- (zacisku sterujgcego falownika).

USB-RS485
Converter

- Model G100 moze réwniez komunikowac sie za pomocg dedykowanego konwertera sygnatu USB-RJ45 (konwerter USB na RS485 + kabel RS485

na RJ45).
- Kabel konwertera sygnatu USB-RJ45 jest dostepny jak ponizej

Kod produktu Opis

64090354 INV,RS485 to USB Converter,T485-LSLV

USB to RJ45

- Najpierw importuj oryginalny projekt napedu w DriveView9 lub utwdérz nowy projekt i odczytaj parametr. Nastepnie wybierz menu TOOLS

-> Convert (Narzedzia -> Konwertuj).

o0 2[4 5
HOME TOOLS
N QO[5

Wizard Informatiok

Datafile Update

Tools Information
PFDJF.‘C{ v r X Farameter Converter hve
=71 iG5A _conversion *
=[] NewDrive(iG5A) - Offline Settings
[El Detail Information
T mf_érameters Source Drive: iGSA . 2.70
ik DRV
g Fu1 : "
i - G100 | [1.00
filf FU2 Drive to convert
10
= New Item
1l COM Name of the drive to convert: ;
¥y Favorites
Bl Logs
[ Trips Options
[£] Trends
] #New Compare converted results View exduded parameters

<Precautions>
This funcbon automaticaly converts parameters between selected nverters.

Please take note that the folowing parameter are not applicable in the conversion.
- Read-only parameters, PID control, Sensorless vector control,

Motor rated volage, Stal prevent, UpfDown, Draw operation,

Speed search, Motor capacty, Load mertia rate, Digtal nput/output settings,

Knetic energy bufferng(KEB), Communication parameters.
Please refer to the user manual for the setting direction of the above functions.

- Capacity | T.

100% =—

MewDrive(iG5A)

* Obecnie mozliwa jest konwersja z firmware'u iG5A w wers;ji 2.70 tylko do G100 w wersji 1.00, ale wkrétce zostanie zaktualizowana do G100 w wersji 1.xx.
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